
第 4 期 用网络流理论对供水系统进行最优控湘毛

H ID IC 8 0 一 E (1 9 2K W ) 上进行
,

花费约五分

钟
。

在初期
,

计算结果在真正用于控制之前由

人 工通过 c R T 检查
。

而将来将实现无人控制
。

自1 9 8 1年 1 2月以来该系统便一直运特着
。

虽然

仍没有收集到足够的数据来估价这个系统
{,

但

一些结果已经报告出来
。

特别是
,

夜晚的水压

已从60 m A q 下降到 4Om A q (对地面水压 ) (图

9 )
。

作为一个结果
,

管道破裂已经减少
。

水

的 泄漏也可减少
。

的函数代表
:

A == k h ’
·

‘“ (3 2 )

其中 A 为泄漏体积
, h 是相对地面水压

,

k是一个未知参数
。

我们假定当h为30 m A q时泄

漏为A
。 ,

则A 便为
:

, =

崇
‘” “” 。

(3 3 )

将 (3 3 ) 应用于图 7 的水压曲线和一天的

消耗量曲线
,

我们便得到泄漏曲线如图 10
。

一

天的平均减少率大约为22 %
,

作为一个结果
,

供水控制可节省全部供水量的 4
‘

%
。
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图 9 两个观测点的例子

· ’

我们在模拟结果 ( 图 7 ) 的结果上估计泄

漏 的减少率
。

这已被证实是与真实控制结果几
乎相同的

。

水的泄漏可由一个相对地面的水压

图 1 0 漏水的减少
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连 续 控 制 系 统 的 数 字 化

K U L D I P S
。

R A T T A N

本文讨论连续
一

数据系统转换为数字控制系统问题
,

其 目的是导出综合数字控制器的脉冲传递

函数的计算机辅助方法
。

通过将数字控制系统的频率响应与连续系统的频率响应 间加权均方差最
小来实现这种转换

。

数字控制系统的离散颊率响应是通过在系统的输出端放置周期为
T 的虚构的

采样器
,

并用z = e ” T
置换整个系统的脉冲传递函数

。

本方法是通过数字的和连续的系统在w 域

中的连续频率响应之 间的误差极小化来综合数字控制器
,

结果导 出了计算数字控制器 参
‘

数 的 公

式
。

通过一个数字例子来说明这种设计方法并和已有方法的比较
。
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